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Estudio de Control de Paso de Pala para
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GESE (Grupo Estudio Sobre Energia)
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CIENCIA Y TECNOLOGIA PARA EL DESARROLLO
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Velocidad angular del rotor [rad / s]

Angulo de paso de pala [°]

Masa centrifuga asociada a cada pala [kg]

Distancia entre el eje del rotor y el eje de cada pala [m]

Distancia entre el eje de cada pala y el centro del brazo de montaje de la masa centrifuga
correspondiente [m]

Constante elastica del resorte [N / m]

Distancia del centro del eje de cada pala y el centro de gravedad de la masa centrifuga
correspondiente [m]

Distancia entre el centro del eje de cada pala y el actuador del sincronizador
correspondiente [m]

Sincronizador

enarias ranovables
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CIENCIA Y TECNOLOGIA PARA EL DESARROLLO

» Desarrollo de placa electrénica para adquisicion de dngulo de paso de pala

— Necesidad de medir inalambricamente por giro del rotor:
— LPCXpresso con la programacion del microcontrolador de 32 bits LPC1769
— Sensores magnéticos para adquisicion de pitch (40mV/°)
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OBJETIVOS DE DISENO PARA PERFILES

DE AEROGENERADORES HORIZONTALES

S i —

ESPESOR RELATIVO > .28

ALTA RELACION SUSTENTACION/RESISTENCIA A,

SUAVE ENTRADA EN PERDIDA AA
INSENCIBILIDAD A LA RUGOSIDAD A AN | AAA
BAJO RUIDO A | AAA
COMPATIBILIDAD GEOMETRICA AN | AA AN
DEMANDA ESTRUCTURAL AALAAN AA A
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 Material (PLA, PLAmax, ABS,
Nylon)

e Método de impresion
e Vinculacion pala rotor
e Refuerzo exterior.

e Larguero central.
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Ensayo aerodinamico en tunel de viento

Celdas de carga de trust y torque.
Sistema de frenado.

Sensor tacometro.

Medicion de velocidad.

Medicion de temperatura humedad y presién
atmosféricas

Correccion por bloqueo
Friccion de rodamientos
Adimensionalizacion
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de vidrio.

» Mejora en el modelo de correccidn por bloqueo por caracteristicas del tunel
de viento con el que se cuenta.

» Mejora para los ensayos en el sistema de adquisicion de RPM y velocidades

de equilibrio, a través de sistema de frenado por maquina eléctrica y control
PWM.
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